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METHODE D'ETABLISSEMENT D'UN SCHEMA CINEMATIQUE:

e Serre joint pour le bricolage

?;”EL. Ad Dessn densemble du Serre—joint

T
ENNNN]

Dess 76 por — -
*=*ng P L.T. A. de Tocqueville

ETAPE 1 : IDENTIFICATION DES CLASSES D'EQUIVALENCE

CLASSE D'EQUIVALENCE
T Définition :

a) Repérer les piéces élastiques a exclure de toutes classes d'équivalence

b) Coloriage des classes d'équivalence sur le plan en annexe P
[ AUCUNE PIECE NE DOIT RESTER BLANCHE ]

c) Ecritures des classes d'équivalence en extension :

A={ } B={ } c={ 1} D={ } E<{ }

Expliquez pourquoi les pieces de la classe d'équivalence "A" se retrouve

¢ || technologiquement ensemble:
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ETAPE 2 : IDENTIFICATION DES LIAISONS ENTRE LES CLASSES D'EQUIVALENCE

a) Déterminer la nature du ou des contacts entre les classes d'équivalence cinématique.

Nature du contact entre classe d'équivalence ( formes)

.-

1

b) En déduire les degrés de mobilité entre les « E » (0 ou 1)

c) Identifier les liaisons mécaniques entre les « Classes d'équivalences » (nom de la
liaison normalisée + centre de la liaison + axe et/ou normale au plan de contact).

Remplir le tableau des mobilités.

Repére | Nature des surfaces de | Translation Rotation
de la contact (cylindrique, suivant |'axe | suivant I'axe | Nom, centre et axe de la liaison
liaison plane, ..) X|Y|Z]|X]|Y]|Z

Entre

AetB L12

Entre

BetC L23

Entre

BetD L24

Entre

CetD L34

Entre

CetE L35
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ETAPE 3 : ETABLISSEMENT DU GRAPHE DES LIAISONS

Définition

GRAPHE DES LTAISONS

@_

]

O,

ETAPE 4 : ETABLISSEMENT DU SCHEMA CINEMATIQUE MINIMAL

Schéma : Parce qu'il sert a expliquer ou comprendre le fonctionnement du mécanisme.

Cinématique :Parce qu'il représente les mouvements possibles entre les piéces.

Minimal : Car il est constitué de classes d'équivalence. Le nombre de solides représenté est

donc minimal, ainsi que le nombre de liaisons entre solides.

e RAPPEL :

- Les liaisons que I'on a trouvées doivent tre disposées si possible de la méme maniére que

sur le dessin d'ensemble.

- Les traits reliants les liaisons doivent faire apparditre la silhouette générale des pieces

du dessin. Le schéma représente le dessin d'ensemble du mécanisme. Il doit doncy

ressembler.

- Il est élaboré avec les couleurs des classes d'équivalence en utilisant la représentation

normalisée des liaisons (toutes les classes d'équivalence ont la méme épaisseur de traits).

- La piece immobile par rapport a la terre (ou s'il 'y en a pas, celle qui sert de référence

par rapport aux autres), sera repérée par des hachures ou le symbole
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Schéma cinématique du Serre Joint

Schéma technologique.

Coloriez sur le deuxieme dessins les surfaces fonctionnelles en repassant sur les lignes.

Réalisez ci-dessous le schéma technologique
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B O

Ech.1:1

Format : A4

Dessn densemble du Serre— joint
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