
cotGeo7 1d:
\c

on
sm

ec
\C

ou
rs

\2
6-

Co
te

 G
Äo

m
Ät

ri
qu

e\
Ex

Co
tG

eo
7\

Ex
Co

tG
eo

7.
pm

d

NOM:
PrÄnom:

Classe:
Date:Exercice 7

TOLÄRANCES DE FORME ET DE POSITION


1Ä BORNE DE CALAGE

1.1  Ecrou

Inscrivez dans les cadres les tolÄrances gÄomÄtriques permettant d'assurer les
conditions de fonctionnement suivantes:
a) ElÅment de rÅfÅrence: Face (A) de l'Åcrou

b)  Les 2 faces sont parallÇles avec un IT=0,03

c) L'axe du trou traudÅ est perpendiculaire É la face "A".
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1.2. Corps.

Inscrivez dans les cadres les tolÄrances gÄomÄtriques permettant d'assurer les condi-
tions de fonctionnement suivantes:

a) ElÅment de rÅfÅrence: axe du cylindre "B"

b)  La surface de base est plane avec un
IT=0,05/100

c) La surface de base est perpendiculaire É
l'axe du cylindre (B) avec un IT= 0,3

d) La mortaise est perpendiculaire É l'axe du
cylindre "B" avec un IT=0,04

e) Les surfaces de la mortaise sont parallÇles
avec un IT=0,05

2Ä POIGNÑE DE VOLANT.

Inscrivez dans les cadres les tolÄrances gÄomÄtriques permettant d'assurer les conditions de
fonctionnement suivantes:

a) Le corps de la vis-axe
doit Ötre cylindrique avec
un IT=0,1

b)  Le filetage est coaxial
au corps avec un IT=0,03

c) L'Åpaulement sous la
tÖte est perpendiculaire É
l'axe du corps avec un
IT=0;05
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3Ä  OUTIL DE CAMBRAGE.

Inscrivez dans les cadres les tolÄrances gÄomÄtriques permettant d'assurer les conditions de
fonctionnement suivantes:

a) La surface d'appui est plane
avec un IT=0,05/100

b)  La mortaise est
perpendiculaire É la surface
d'appui avec un IT=0,02

c) Les faces de la mortaise
sont parallÇles avec un
IT=0;05
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4Ä RÑDUCTEUR Ü AXES CONCOURANTS.

4.1. Báti.

Inscrivez dans les cadres les tolÄrances gÄomÄtriques permettant d'assurer les condi-
tions de fonctionnement suivantes:
a) ElÅment de rÅfÅrence: axe du cylindre "A"

b)  Les deux alÅsages sont coaxiaux avec un IT=0,02

c) La surface d'appui est perpendiculaire É l'axe du cylindre "A" avec un
IT=0;05.



cotGeo7 5d:
\c

on
sm

ec
\C

ou
rs

\2
6-

Co
te

 G
Äo

m
Ät

ri
qu

e\
Ex

Co
tG

eo
7\

Ex
Co

tG
eo

7.
pm

d

NOM:
PrÄnom:

Classe:
Date:Exercice 7

TOLÄRANCES DE FORME ET DE POSITION


4.2. Roue conique

Inscrivez dans les cadres les tolÄrances gÄomÄtriques permettant d'assurer les condi-
tions de fonctionnement suivantes:
a) ElÅment de rÅfÅrence: axe du cylindre "B".

b)  Le plan mÅdian de la rainure de clavette est symÅtrique par rapport au plan
mÅdian de (B) avec un IT=0,04

c) L'appui de la roue est perpendiculaire É l'axe du cylindre (B) avec un IT=0;05

4.3. Pignon-arbre.

Inscrivez dans les cadres les tolÄrances gÄomÄtriques permettant d'assurer les condi-
tions de fonctionnement suivantes:

a) ElÅments de rÅfÅrence: axes des
cylindres "A" et "B".

b)  Les portÅes de roulements sont
coaxialrs avec un IT=0,02

c) L'Åpaulement est perpendiculaire É
l'axe de la portÅe de la roue
coniqueavec un IT=0;05


