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CINEMATIQUE GRAPHIQUE
CENTRE INSTANTANE DE ROTATION

Ex1 SystÄme de soulÄvement de bobine
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1Å PRÇSENTATION
Le sch�ma en page suivante repr�sente un syst�me permettant de soulever des bobines 1, en vue

d’alimenter une cha�ne de production en bandes plastiques.
Le v�rin hydraulique 3+4 fournit l’effort n�cessaire pour soulever la bobine 1.

2Å HYPOTHESE
Le syst�me est repr�sent� en position interm�diaire pendant la phase �montÄe bobine�.
L’�tude est faite dans le plan de sym�trie que poss�de le syst�me et dans la position du sch�ma

repr�sent� page suivante.
Les liaisons A, B, C et D sont des liaisons pivots dont les centres portent le m�me nom.
En position basse le point D occupe la position D0.
En position haute le point D occupe la position D1.

3Å RÇSOLUTION
3.1. DÉfinissez la nature du mouvement Mvt 5/2.

3.2. DÉfinissez la trajectoire TD5/2

3.3. Tracez la trajectoire TB5/2 et repÉrer les points B0 et B1.
B0 : position du point B, la bobine �tant en position basse.
B1 : position du point B, la bobine �tant en position haute.

3.4. DÉfinissez la nature du mouvement Mvt 4/3.

3.5. Tracez le vecteur vitesse _VB4/3 sachant que la vitesse de rentrÉe de la tige de
vÉrin est de 15 mm.s-1.
3.6. DÉfinissez la nature du mouvement Mvt 3/2.

3.7. ReprÉsentez sur la figure 1 page suivante la direction de la vitesse _VB3/2.

3.8. DÉterminez graphiquement _VB5/2 (utilisez la loi de composition des vitesses).

3.9. En dÉduire _VF3/2, puis _VF4/2. Travail Ñ rÉaliser sur la figure 2.

3.10. DÉterminez, par le calcul, _VD5/2 (on prendra ||_VB5/2|| = 16 mm.s-1).
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Figure 2 :

Figure 1 :

Echelle des Vitesses : 1mm pour 1/5mm.s-1

Echelle des Vitesses : 1mm pour 1/3mm.s-1

CE    BE
CD = 797mm
BC = 230mm
||B4/3 || = 15mm.s-1


