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1° MOMENT DUNE FORCE PAR RAPPORT A UN POINT

Soit R(O, x,y,z) unrepére. Soitune force F (F,F,F)
appliquée enunpoint M (X,,, y,,»Z,,) €t unpoint O quelconque.

1.1. Définition

On appelle moment par rapport aupoint O de la force
F appliquée au point M le vecteur définit par larelation:

Unmomentadonc :

1.2. Moment dans I’espace.

Soit A ladirection de F, il est démontré que pour tout
point P appartenanta A :

C’estadire que quelle que soit laposition de Fle long

de A, I’ Action Mécanique Moment de F en A est laméme.

Ceciameéne ladéfinition suivante:

L’action mécanique Force {F M % estun Glisseur et s’écrit sous la forme d’un
TORSEUR.

\_ Notion de Moment 1/
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2° TRANSPORT DU TORSEUR.

M

0 Précédemment pour trouver les effets de I’efforten M
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g . parrapportaupoint O, lecalcul a été effectué par rapportau
1V A
’ | . o ; "5 pointQ.
o
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Lesystéme deprésentation des torseurs va permettre de
faire le calcul par rapport an’importe quel point. C’estce que

¥

I’onappelle le transport des torseurs d’un pointa un autre.

Dans notre cas le torseur en M s’écrit:

Etcelapeut donc égalements’écrire par rapport au point O en transportant le torseur du point M en O.

Ilenrésulte le calcul vectoriel suivant;

etlerésultatdutorseur pouvants’écrire en ligne

ouencolonne:

3°COUPLE

Uncouple estun systéme de 2 forces coplanaires paralleles de méme
intensité, de sens contraire mais non directement opposé. ﬁl etF , forme un
couple de moment . Un corps soumis a uncouple tourne.La distance entre les
deux forces "d" est le bras de levier du couple.

Notion de Moment 2




