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1° DONNEZ LE NOM DES LIAISON CINEMATIQUE REPRESENTEES
DANS LES CASES CI-DESSOUS.
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2° MECANISMES.

2.1. Le mécanisme ci-dessous est principalement composé de deux liaisons
cinématique, représentés dans des cases de couleurs différentes.

a) Donnezlenomde laliaison cinématique de chacune.
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ci-dessous est principalement composé de deux liaisons cinématique, représentés dans
des cases de couleurs différentes.
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a) Donnezlenomde laliaison cinématique de chacune.
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