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(

) (Liaison

3.1.2. Degrés de liberté

a) Envousaidant des animations (voir leparagraphe @ Exercices

dans le fichier "LIAISON") et des pi¢ces misent a votre disposition,
Déterminez les degrés de liberté et complétez des différents montages du
document ci-dessous, en fonction du triédre ¢i contre..
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