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_] 3 Application : Etude d'un moteur 2 temps

Cette page et la suivante représentent un moteur thermique a cycle 2 temps utilisé sur une tondeuse a
gazon. Le démarrage de ce moteur est manuel grace au lanceur a enrouleur. Le refroidissement est assuré
par le flux d'air généré par la turbine.

@ Isolement des sous-ensembles
Qualifier, analyser et colorier les différents

® Degrés de liberté
Préciser les degrés de liberté pour chacune des

sous-ensembles ci-dessous en précisant la nature liaisons

des liaisons mécaniques (surfaces en contact).

Liaison Turbine/Vilebrequin :Il

Nom du type de liaison : Tx = Rx = Degré(s) de liberté : -
Ty = Ry = Degré(s) de liaison : .
Tz = Rz =

Liaison Bielle/Vilebrequin : I

Nom du type de liaison : Tx = Rx = Degré(s) de liberté : .
Ty = Ry = Degré(s) de liaison :
Tz = Rz =

Liaison Carter/Vilebrequin : I

Nom du type de liaison : Tx = Rx = Degré(s) de liberté : .
w = Ry = Degré(s) de liaison : .
Tz = Rz

Liaison Piston/Cylindre : I

Nom du type de liaison : Tx = Rx = Degré(s) de liberté : .
Ty = Ry = Degré(s) de liaison : .,
Tz = Rz =

Liaison Bougie/Cylindre : I

Nom du type de liaison : Tx = Rx = Degré(s) de liberté : .
Ty = Ry = Degré(s) de liaison : .
Tz = Rz

LIAISONS MECANIQUES
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Etude des réalisations technologiques
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